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Descripcion de la asignatura

e Profesores
— Ernesto Gambao Galan (ernesto.gambao@upm.es)

— Miguel Hernando Gutiérrez (miguel.hernando@upm.es)

e Créditos ECTS: 1
— Horas totales estimadas de trabajo del estudiante: 25
— Horas de docencia tedricas: 8
— Horas de docencia practicas: 2
— Horas de trabajo personal y otras actividades: 15

e Prerrequisitos: conocimientos de robadtica y sistemas de
fabricacion

e Tipo de evaluacion: Examen y trabajo practico




e Tema 1. Introduccion a los microsistemas y micro-robotica
— 1.1 Introduccidén a las microsistemas y micro-robotica
— 1.2 Tecnologia de los microsistemas
— 1.3 Estructura de un microsistema
— 1.4 Técnicas de microsistemas
— 1.5 Desarrollos y aplicaciones de microsistemas
— 1.4 Micro-robdtica

e Tema 2. Aplicaciones de la tecnologia de microsistemas
— 2.1 Milisistemas, microsistemas y nanosistemas
— 2.2 Aplicaciones en medicina y biologia
— 2.3 Aplicaciones en medioambiente y biotecnologia
— 2.4 Aplicaciones en la industria de la automocion
— 2.5 Aplicaciones en fabricacion y metrologia
— 2.6 Aplicaciones en informatica
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e Tema 3. Técnicas basicas de microsistemas
— 3.1 Microtécnicas
— 3.2 Técnicas de sistemas
— 3.3 Materiales y efectos

e Tema 4. Técnicas de fabricacidon de microsistemas
— 4.1 Micromecanica basada en silicio
— 4.2 Tecnologia LIGA
— 4.3 Otras tecnologias
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e Tema 5. Microactuadores
— 5.1 Microactuadores en microsistemas
— 5.2 Microactuadores electrostaticos
— 5.3 Microactuadores piezoeléctricos
— 5.4 Microactuadores magnetostrictivos
— 5.5 Microactuadores electromagneticos
— 5.6 Microactuadores basados en SMA
— 5.7 Microactuadores termomecanicos
— 5.8 Microactuadores hidraulicos y neumaticos




e Tema 6. Microsensores
— 6.1 Microsensores en microsistemas
— 6.2 Microsensores de fuerza y presion
— 6.3 Microsensores de posicion, velocidad y aceleracion
— 6.4 Microsensores quimicos
— 6.5 Biosensores
— 6.6 Microsensores de temperatura
— 6.7 Microsensores de caudal
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e Tema /. Micro-robética y nano-robdtica
— 7.1 Escalado de fendmenos fisicos
— 7.2 Fuerzas atractivas y repulsivas
— 7.2 Mecanica de fluidos
— 7.3 Micro-fabricacion y micro-manipulacion
— 7.4 Micro-ensamblado
— 7.5 Micro-robots
— 7.6 Micro-ensamblado
— 7.7 Escalado hacia el nano-mundo
— 7.8 Nano-manipulacion
— 7.9 Nano-robodtica
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Evaluacion

e (Calificaciones y examenes:

— Si el alumno mantiene los criterios minimos de asistencia exigidos en el
Master, obtendra su calificacion final mediante un examen que se
realizara en la fecha prevista en el POD y que permitira obtener una
calificacion maxima de 8 puntos.

— El trabajo voluntario podra incrementar la nota del examen hasta 2
puntos adicionales.
e Trabajos practicos:

— El alumno podra desarrollar un trabajo practico voluntario consistente
en el estudio detallado de alguna parte del estado del arte de algun
aspecto relacionado con la asignatura (seleccionado por un profesor).
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